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【ロボット統合開発プラットホーム「リアルモーションシステム」概要】 

 
■商品カテゴリー： リアルモーションシステム 
■商品名：  SPC-RM1 
■価格：  150万円（税込、SPC-003込み）  
■発売時期：  2005年 12月１日受注開始 12月 25日出荷開始 
■主な予定販売先： 研究用途、教育用途 
■販売予定数量：  20台／年 
■ 主な特徴： 
 
 「リアルモーションシステム」はＰＣ上での３ＤＣＡＤによる検証（機構解析を含む）を、実機ロボッ
トでの実動作と並行して行なえるようにしたロボット統合開発プラットホームです。「SolidWorks」、
「COSMOSMotion」をお持ちであれば、すぐにコンピュータ上で 3 次元モデルを用いてロボットの機
構解析が行えます。今回同時に発売される実機ロボットSPC-003の３次元設計データも同梱しており（業
界初）、実機用のモーションエディタで作成したロボットモーションを３ＤＣＡＤ上でも動作させること
も可能（変換ソフトを添付）としましたので、購入後直ぐにロボット本体と３Ｄ機構シミュレーション
環境が揃った状態から利用を開始することができます。さらに、提供された 3 次元モデルデータを利用
し、独自の検証、オリジナルなフレームの開発などを行うことで、自らのアイデアを幅広く検討でき、
研究の幅を広げることもできます。 
 
●Speecys はスピーシーズ株式会社の登録商標です。●SolidWorks は米国 SolidWorks 社の登録商標です。●COSMOSMotion は米国
SRAC社の登録商標です。 
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【Speecys ロボットキット SPC-003 の概要】 
 
■商品カテゴリー： ２足歩行ロボット 
■商品名：  SPC-003 
■価格：  78万円（税込）  
■発売時期：  2005年 12月１日受注開始 12月 25日出荷開始 
■主な予定販売先： 研究用途、教育用途 
■販売予定数量：  120台／年 
■ 主な特徴： 
 
É 大学・研究機関・企業などに多くの納入実績を持つ SPC-001（2004年 12月発売）を改良。 

 ３関節増加と自由度増加による表現力のアップ（手、腕、腰の関節を改良） 
 重心バランス、配線ルーティングなどを改良。 

 
É ３ＤＣＡＤを多用して重心計算、3次元干渉チェック、可動範囲の検証、機構解析などを実施。 

 前後のバランスなど歩行性能を左右するフレームの安定性を試作以前から検証すること
ができ、開発の効率化と高精度化を実現。 

 
・プロセッサユニット”RPU-100 ”。CPUに PowerPC（400MHz）を採用 
・ロボット専用サーボ”RS601CR ” ”RS401CR ”を採用 
・ロボット OS：Speecys OS（NetBSDベース） 
・無線 LAN標準装備 （IEEE802.11b準拠 ） 
・モーションエディタとコントロールソフト等の PC用アプリケーションを付属 
・高度のアプリケーションソフト開発が可能な開発環境を提供する開発キットを用意 
 ・カラーバリエーション：レッド、ブルー、シルバーの３色 

 
 
 
 
 
 
【本件に関するお問い合わせ先】 
スピーシーズ株式会社 担当：吉田ゆかり  info-sp@speecys.com 
所在地：〒150-0032 東京都渋谷区鶯谷町 17-2 オークヒルズ 202 
ＴＥＬ：(03) 5784-0757 ＦＡＸ：03-5784-0758 
URL： http://www.speecys.com/ 
画像ダウンロードページ： http://www.speecys.com/download-spc003.html 
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【仕様比較表】 
 

項目 SPC-003（新型） SPC-001 

頭 2軸 2軸 
腕 5軸Ｘ2 4軸Ｘ2 
胴体 2軸 1軸 
脚部 6軸×2 6軸×2 

関節可動部自由度 

合計 26自由度 23自由度 
ＬＥＤ（眼部分） 3色×2セット 
35万画素ＣＭＯＳ 1個 
マイク入力 2個 

頭部インターフェース 

音声出力用スピーカー 1個 
外部接続用汎用インターフェース 無線 LAN標準装備 （IEEE802.11b準拠 ） 

サーボ内蔵 サーボ個数分 

ジャイロセンサー 1軸  （2軸、3軸はオプション） 
3軸 Gセンサー 1セット 

CMOSカラーカメラ 1個 

センサー 

マイク 2個（モノラル×2） 
バッテリー ニッケル水素専用電池 9.6V 2000 mA 
寸法 約 52.5cm 約 50cm 
重量 4.0kg 3.7kg 

消費電力 約 1.7A×9.6V（ひざを曲げて静立時） 

約 4A前後（Speecys_Dancing時） 

動作時間 約 15～30分（当社規定による測定） 
充電時間 約 1～2.5時間（充電電流による） 
フレーム アルミ合金製 アルマイト処理 

 
【SPC-003 １キットの内容】     

ご注意：充電器、アクセスポイント、ジョイスティック、PCは付属しません｡ 

内容 数量 

フレーム（頭部含む） 一式 

ロボット専用サーボ RS601CR 20個 
ロボット専用サーボ RS401CR 4個 
プロセッサユニット RPU-100 

（CF メモリーカード、無線 LANカード含む） 

1個 

センサーボード A 1個 
組立用ネジ類、ベアリング、シャフト、サーボホーン、ボール  一式 

ハーネス (RS232C接続ケーブル含む) 一式 

結束バンド 他 一式 

ニッケル水素バッテリー 1個 
六角レンチ 1本 
ソフトウェア CD 

（OS 、歩行制御ソフトウェア、エディタ、 コントロールソフト含む） 

一式 

組み立てマニュアル、ソフトウェアマニュアル 一式 

保証書 1部 




